TELESCOPIC HANDLERS
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Podnosnik wysiegnikowy przegubowy

WYPOSAZENIE STANDARDOWE

O$ przednia wahliwa
+ Dwie predkosci jazdy
+ 4 kota skretne
+ 4 kofa napedzajace
+ Opatentowana rozsuwana rama
+ Technologia rozsuwania osi na miejscu
- Obrdét 360°(ciggly)
- System blokowania wiezyczki
+ Wysiegnik ultrasztywny
+ Chtodnica oleju hydraulicznego
+ Specjalna o$ napedowa na cztery kota do maszyn budowlanych
+ Kontrole proporcjonalne
+ Przycisk skrecania na joysticku
- Reflektor migajacy
+ Opony niepozostawiajace $ladéw
- Klakson
+ Licznik godzin
+ Otwierana ostona dla fatwiejszej konserwacji
- Hamulec podcisnieniowy z czujnikiem
+ System pokfadowy real-time
+ Czujnik monitorowania kata obrotu platformy
+ Monitorowanie nieprawidtowego dziatania taricucha
+ Monitorowanie predkosci
+ Monitorowanie warunkow pracy
+ System jazdy hydrostatycznej Rexroth
+ Zestaw do pracy w trudnych warunkach
+ Zasilanie awaryjne 12V DC

AKUMULATOR

+ Akumulator litowy — Bezobstugowy
+ Pojemnos¢ akumulatoréw: 358,4V/173Ah
+ tadowarka: 360V/30A
- Tréjfazowy 380V
+ Silnik Range extender: Kubota D1105/18,2kW
+ Czas dotadowywania od 0 do 100% (godziny)*: 12

KOSz

+ Samopoziomujgca
+ Obrotowy +/-90°
+ Gniazdo wtyczkowe na platformie

BEZPIECZENSTWO

+ System aktywacji przesuwu
- System kontroli obcigzenia w platformie
- Poktadowy system diagnostyczny
+ Wskaznik nachylenia z alarmem
+ Czujnik ochrony dna kosza
+ Alarmy ruchu i opuszczania
+ Zabezpieczenie przed zgnieceniem
- Cat.3 Safety Architecture -ISO 13849-1
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WYKRES OBCIAZENIA

TELESCOPIC HANDLERS

HAB41RT
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» Dane techniczne
gé Maks. wysokos¢ robocza 41,08 m
i;‘ Maks. wysokos¢ kosza 39,08 m
32
i 1 Przegub 18,80 m
it ] Maks. rozpieto$¢ 19,86 m
27 -
2 Promien skretu z rozsunietg osig (wewnetrzny/ 2,99m /5,41 m
2 zewnetrzny)
23
2 Promien skretu z schowang osig (wewnetrzny/ 8,27 m /10,85 m
20 /] zewnetrzny)
19
I S Szerokosc¢ kosza 091 m
13 Diugos¢ kosza 2,44 m
14
I / Obrot kosza 180°
1
o X Typologia jib Wyregulowac
; Dtugos¢ jib 4,20 m
6
B Obroét pionowy jib 226°
3
= gf% Wysokos$¢ ujemna 6,83 m
! System zasilania awaryjnego 12V DC
% Osiagi
Zg L] Maks. tadownos¢ platformy 272 kg
b s Maksymalna liczba oséb na poktadzie 2
-10!
[TTT] ; S i ;
m 6-54-3-2-101234567891011121314151617181920 Maks' n.aChylenle mOZ“We dO pOkOnanla 45%
(zamknieta)
WYMIARY Maks. nachylenie robocze 5°
~ Maks. predkos¢ wiatru 12,5m/s
Dtugos¢ platformy 14,70 m
Predkosc¢ (konfi j kniet 6,0 km/h
Dtugos¢ platformy (transport) 11,95 m redkosc (konfiguracja zamknigta) m
Szerokos¢ platformy (transport) @ 2,44 m Predkosc (konfigurada pracy) 1.1 km/h
Szeroko$¢ platformy (0$ rozsunieta) 417 m Obrot wiezyczki (ciagty) 360°
Wysokos¢ platformy 3,10m Silnik
Skok (0$ rozsunieta) 4,07 m Moc podczas jazdy -
Skok (0$ schowana) @ 4,27 m Silnik Range extender Kubota D1105/18,2kW
PrzeSwit poza obrysem (wysiegnik ; £l i ;
obnizony rozsuniety) 2,47 m Pojemnos¢ zbiornika Diesla 1001
Przeswit poza obrysem (wysiegnik 345m Pojemnos¢ zbiornika oleju 2301
obnizony schowany) !
Naped Hydrostatyka
Przeswit od podtoza 0,40 m X
Masa catkowita 23750 kg

Dane zawarte w tej broszurze majg charakter informacyjny i moga
ulec zmianie bez wcze$niejszego powiadomienia. Wszystkie zdjecia

maja charakter pogladowy i mogg nie odzwierciedla¢ doktadnie
rzeczywistego wygladu produktu.

Dane szczegé6towe

Opony

445/50-D710

Rodzaj akumulatoréw

Akumulator litowy -

Bezobstugowy
Pojemnos¢ akumulatoréw 173Ah/358,4V
tadowarka 360V/30A
Rodzaj tadowarki Trojfazowy 380V
Czas dotadowywania od 0 do 100% (godziny)* 12
Silniki do podnoszenia 360V/30kW

*Obliczenie teoretyczne. Na obliczanie wptywajg czynniki klimatyczne i uzytkowe

NORMAMI: EN280-1-1, ANSI/SAIA A92.20
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