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EQUIPAMIENTO ESTANDAR

Dos velocidades de viaje
+ 4 ruedas de direccion
+ 4 ruedas motrices
+ Bastidor extensible patentado
- Tecnologia de extension del eje in situ
+ Rotacion de 360° (continua)
+ Sistema de blogueo de la torreta
+ Brazo ultrarrigido

- Eje motor especial integrado para maquinas para la construccion

+ Radiador de aceite hidraulico

+ Controles proporcionales

- Ladmpara intermitente

+ Neumaticos antihuellas

+ Claxon

+ Cuentahoras

+ Amplia apertura para facilitar el mantenimiento
- Freno de presion negativa con sensor

+ Sistema de a bordo en tiempo real

+ Sensor de control del dngulo de rotacion de la plataforma
-+ Control de mal funcionamiento de la cadena

+ Control de las condiciones de trabajo

+ Sistema de transmision hidrostatica Rexroth

+ Kit para ambientes extremos

- Alimentacion de emergencia a 12V CC

BATERIA

- Baterfa de litio - sin mantenimiento

+ Capacidad de las baterfas: 358,4V/228An

+ Cargador: 360V/30A

- Trifésica 380V

+ Tiempo de carga de 0 a 100 % (horas)*: 12

CESTA

+ Autonivelante
+ Giratoria +/-90°
+ Toma de corriente Schuko 16A/250V

SEGURIDAD

Sistema de habilitacion de desplazamiento
- Sistema de sensores de carga en cesta
+ Sistema de diagnostico a bordo
- Indicador de inclinacién con alarma
- Sensor de proteccion del fondo de la cesta
+ Alarma de bajada y movimiento
+ Proteccién antiaplastamiento
+ Arquitectura de seguridad cat 3 - ISO 13849-1
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DIAGRAMA DE CARGA

TELESCOPIC HANDLERS

EAB44RT
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o Datos técnicos
® Altura max. de trabajo 44,06 m
37
x Altura max. de la cesta 42,06 m
34
> Punto de articulacién 18,80 m
31 -
b \ . Alcance méx. 22,97 m
28 1 . . . . . .
v H N Radlq de giro con eje extendido (interior/ 2,99 m /5,41 m
% | exterior)
24
= Radlq de giro con eje retraido (interior/ 8,27 m /10,85 m
21 exterior)
20 -
I Anchura de la cesta 0,91 m
17
b ] Longitud de la cesta 2,44 m
14
i g N Rotacion de la cesta 180°
" 1
" N Tipo de plumin Normal
. il
7 HE Longitud del plumin 4,20m
HRw/| .
‘ ! T Rotacién vertical del plumin 226°
RS R L
i e Hﬁ% - Altura en negativo 9,65m
2 Sistema de alimentacién de emergencia 12V CC
3
: Prestaciones
-6
e Capacidad max. de carga de la plataforma 272 kg
9
i h g N.° max. de ocupantes 2
<12
m 6543210123456789 101‘1 121314151‘61‘71‘8192021222324 Pendiente max. SUperable (cerrada) 45%
Velocidad méx. del viento 12,5m/s
Longitud de la plataforma 13,52 m Velocidad (configuracién cerrada) 6,0 km/h
Longitud de la plataforma (transporte) 11,97 m Velocidad (configuracion de trabajo) 1,1 km/h
Anchura de la plataforma (transporte) @ 2,44 m Rotacién de la torreta (continua) 360°
Anchura de la plataforma (eje extendido) 417 m Motor
Altura de la plataforma 3,10 m
P Potencia motor de conduccion -
Distancia entre ejes (eje extendido) @ 4,07 m Capacidad del denosito de aceite 301
i i i
Distancia entre ejes (eje cerrado) 427 m P P
Distancia al suelo en voladizo 247 m Transmision Hidrostatica
(brazo levantado extendido) ' Peso total 23.950 kg
Distancia al suelo en voladizo 345m o .
(brazo baiado retraido) ’ Caracteristicas espeuflcas
Distancia al suelo 0,40 m Neumaticos

445/50-D710

Tipo de baterias

Bateria de litio -
sin mantenimiento

Capacidad de las baterias 228Ah/358,4V
Cargador 360V/30A
Tipo de cargador Trifasica 380V
Tiempo de carga de 0 a 100 % (horas)* 12
Motores de elevacién 360V/30kwW

*Calculo tedrico. El conteo depende de factores climéticos y de uso

CUMPLIMIENTO NORMATIVO: EN280-1, ANSI/SAIA A92.20

Los datos de este folleto se facilitan con fines informativos y estan sujetos a cambios sin
previo aviso. Las imagenes se presentan Unicamente con fines ilustrativos; podrian no

representar el producto exactamente.
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