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Esquema de capacidades de carga
DELANTERA SOBRE NEUMATICOS
(MUNDO NO AUS)

ATT-03-018/ ATT-03-019
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Esquema de capacidades de carga con
MANIPULADOR DE NEUMATICOS 2500 kg
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Esquema de capacidades de carga
DELANTERA SOBRE NEUMATICOS (AUS)

ATT-03-018/ ATT-03-019
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Esquema de capacidades de carga con
MANIPULADOR DE NEUMATICOS 3500 kg
ATT-06-004
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Esquema de capacidades de carga con
GANCHO 10 000 kg (MUNDO NO AUS)
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Esquema de capacidades de carga con
PLUMIN 3000 kg
ATT-04-019
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Esquema de capacidades de carga con
CABRESTANTE 6000 kg
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Esquema de capacidades de carga con
CESTA 450 kg PARA MINAS
ATT-01-027
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Descripcion
de la maquina

mTELESCOPc HANDLERS

Manipulador telescépico HTH 10.10
Capacidad maxima de elevacién 10.000 kg
Altura méxima de elevacion 9,50 m
Alcance maximo 5,00 m

Motor

Modelo

Deutz TCD 3,6 L4-

Stage V

Deutz TCD 3,6 L4 -
Stage IlIA

Potencia nominal

100 kW (136 CV) a 2200 rpm

Par maximo 500 Nm a 1600 rpm
Cilindrada 3,621
Numero de cilindros 4 enlinea

Configuracién del motor

Diésel de inyeccion directa turboalimentado common rail

Sistema de refrigeracién

Agua - intercooler

Transmision

Tipo

Hidrostatica

Presién maxima

450 bar

Caja de cambios

Caja de transferencia de 2 marchas adelante y atras

Ejes y frenos

Tipo

Para carga pesada con reductores epicicloidales

Eje delantero

De direccién con nivelacion +/-8°

Eje trasero

De direccion con inclinacion

NuUmero de ruedas motrices/directrices

4 ruedas motrices/directrices

Tipos de direccion

Frontal/Giro reducido/De cangrejo

Freno de servicio

Servofreno de pedal, actla en las ruedas delanteras y traseras

Freno de estacionamiento

Hidraulico negativo en eje delantero y trasero

Medidas de neumaticos 18 R22.5
Velocidad maxima de desplazamiento 40 km/h
Prestaciones Pendiente superable (sin carga) 63%
Radio de giro 4100 mm
Pesos Total en vacio* 13200 kg
Combustible 1951
Capacidad AdBlue 101
de depésitos Aceite hidraulico 190 |
y sistemas Aceite del motor 91
Liquido refrigerante 201

Sistema
hidraulico
para
movimientos

Tipo de sistemas

Deteccion de carga

Bomba de servicios

Desplazamiento variable

Maximo caudal hidraulico 156 I/min
Maéaximo caudal hidraulico en cabeza de brazo 75 I/min
Presidbn max. de trabajo 350 bar

Distribuidor para movimientos de brazo y torreta

Distribuidor hidraulico proporcional

Control de movimientos

Joystick electroproporcional multifuncién

Cumplimiento
normativo

2006/42/CE: Directiva de Maquinas UE

2016/1628: Reglamento UE sobre las emisiones de los motores Stage V
EN 1459-X: relativa a las normas sobre requisitos de seguridad de carretillas de alcance variable
ROPS/FOPS de nivel 2: sobre la norma para las estructuras de proteccion

Los datos de este folleto son informativos y estdn sujetos a cambios sin previo aviso.
Las imdgenes se presentan tinicamente con fines ilustrativos; podrian no representar el producto exactamente.
* El peso indicado se refiere al vehiculo en vacio con equipamiento estdndar y puede variar en funcion de la configuracion elegida.



La configuracién estandar de la maquina incluye:

CABINA

Asiento Comfort

Columna de direccién ajustable

Joypad analdgico

Calefaccion

Aire acondicionado

Autorradio AM/FM con USB y conectividad Bluetooth
Entradas USB tipo A (5 V)

INFORMACION EN TIEMPO REAL

Pantalla tactil de 7 pulgadas
MCTS - Software de a bordo Magni Combi Touch System
Sistema automatico de reconocimiento de accesorios RFID

LMI - Indicador del momento de carga
Diagnostico integrado a bordo y a distancia

CARACTERISTICAS TECNICAS

Q-Fit estdndar

Predisposicion para plataforma para personas

Sistema CAN-BUS de dos lineas

Alineacién automatica de las ruedas delanteras y traseras

Freno de estacionamiento automatico

Desconector de baterfa mecanico en el compartimiento del motor
Sistema eléctrico 24 V - IP67

Sistema de conectividad MyMagni by Trackunit (Disponible de forma gratuita bajo peticion)

Garantia de 24 meses o 2000 horas

magnith.com



