TELESCOPIC HANDLERS

oui | 40| 9 ETB34RT

Plataforma de brazo telescépica

EQUIPAMIENTO ESTANDAR

Eje delantero oscilante
- Dos velocidades de viaje
+ 4 ruedas de direccién
+ 4 ruedas motrices
+ Rotaciéon de 360° (continua)
- Eje motor especial integrado para maquinas para la construccion
- Controles proporcionales
- Control de direccion en joystick
- Ldmpara intermitente
- Neumaticos antihuellas
- Claxon
+ Cuentahoras
- Kit para ambientes extremos
+ Alimentacion de emergencia a 12V DC

BATERIA

Bateria de litio - sin mantenimiento
: Capaodad de las baterfas: 80V/520An
- Cargador:-
+ Monofasica y trifasica 220V y 380V
- Tiempo de carga de 0 a 100 % (horas)*: 8

CESTA

-+ Autonivelante
+ Giratoria +/-90°
- Toma de corriente Schuko 16A/250V

SEGURIDAD

Sistema de habilitacion de desplazamiento
- Sistema de sensores de carga en cesta
- Sistema de diagndstico a bordo
- Sistema de bajada de emergencia
- Indicador de inclinacion con alarma
- Proteccion antiaplastamiento
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TELESCOPIC HANDLERS

DIAGRAMA DE CARGA ETB34RT
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;‘3‘ Datos técnicos
i Altura méax. de trabajo 34,46 m
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29 \ Altura méax. de la cesta 32,46 m
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27 Alcance max. 21,85m
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gi \\ Radio de direccién (externo) 3,22m
? Radio de giro (interior) 1,87 m
\
. \\ Anchura de la cesta 0,91 m
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17 \ Longitud de la cesta 2,44 m
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15 \ — Rotacion de la cesta 180°
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" ] Longitud del plumin 231m
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z o | Rotacion vertical del plumin 135°
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Z i @ Angulo de movimiento del plumin -
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4 Sistema de alimentacién de emergencia 12V DC
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0 - | ] Capacidad max. de carga de la plataforma 300/454 kg
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Pendiente max. de trabajo X-5°/Y-5°
Longitud de la plataforma (transporte) 9,01 m Velocidad méx. del viento 12,5 m/s
Anchura de la plataforma (transporte) 2,50 m
. . Velocidad (configuracién cerrada) 6,0 km/h
Anchura de la plataforma (eje extendido) -
Anchura de la plataforma (eje retraido) } Velocidad (configuraciéon de trabajo) 1,1 km/h
Altura de la plataforma (transporte) 2,91 m Rotacién de la torreta (continua) 360°
Distancia entre ejes @ 2,80 m Motor
Distancia entre ejes (eje extendido) ' Potencia de conduccion 54VAC/18kW
Distancia entre ejes (eje retraido) -
) i ) Bomba del motor -
Distancia al suelo en voladizo 1,61m
Distancia al suelo e 041 m Capacidad del deposito de aceite 165 |

Transmision

Hidrostatica

Peso total 19290 kg
Caracteristicas especificas
Neumadticos 385/45-28

Bateria de litio -
sin mantenimiento

80V/520Ah

Tipo de baterias

Capacidad de las baterias

Cargador -

Monofésica y trifasica

Tipo de cargador 220V y 380V

Tiempo de carga de 0 a 100 % (horas)* 8

CUMPLIMIENTO NORMATIVO: EN 280-1, ANSI/SAIA A92.20

Los datos de este folleto se facilitan con fines informativos y estan sujetos a
cambios sin previo aviso. Las imagenes se presentan Gnicamente con fines
ilustrativos; podrian no representar el producto exactamente.

Motores de elevacion -

*Calculo tedrico. El conteo depende de factores climéticos y de uso
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