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Podnosnik wysiegnikowy teleskopowy

WYPOSAZENIE STANDARDOWE

- O$ przednia wahliwa

- Dwie predkosci jazdy

- 4 kota skretne

+ 4 kota napedzajgce

- Opatentowana rozsuwana rama

+ Rozsunigcie osi na miejscu

- Obrot 360°(ciggty)

- System blokowania wiezyczki

- Wysiegnik ultrasztywny

- Chtodnica oleju hydraulicznego

- Spedjalna o$ napedowa na cztery kofa do maszyn budowlanych
- Kontrole proporcjonalne

- Przycisk skrecania na joysticku

- Reflektor migajacy

- Opony niepozostawiajace Sladéw

- Klakson

- Licznik godzin

- Otwierana ostona dla fatwiejszej konserwacji

+ Hamulec podcis$nieniowy z czujnikiem

- System pokfadowy real-time

+ Czujnik monitorowania kata obrotu platformy
- Monitorowanie nieprawidtowego dziafania faricucha
- Monitorowanie predkosci

- Monitorowanie warunkdw pracy

- System jazdy hydrostatycznej Rexroth

- Zestaw do pracy w trudnych warunkach

+ Zasilanie awaryjne 12V DC

AKUMULATOR

Akumulator litowy - Bezobstugowy
- Pojemnos¢ akumulatoréw: 358,4 /150 Ah
- tadowarka: 358,4 V/32 A
- Troéjfazowy 380 V
- Silnik Range extender: Kubota D1105/18,2 kW
- Czas dotadowywania od 0 do 100% (godziny)*: 9

KOSz

+ Samopoziomujgca
- Obrotowy +/-90°

- Gniazdo wtyczkowe

BEZPIECZENSTWO

- System aktywacji przesuwu

- System kontroli obcigzenia w platformie
- Poktadowy system diagnostyczny

- WskaZnik nachylenia z alarmem

+ Czujnik ochrony dna kosza

- Alarmy ruchu i opuszczania

- Zabezpieczenie przed zgnieceniem

- (Cat.3 Safety Architecture -ISO 13849-1
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WYKRES OBCIAZENIA
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WYMIARY

Dtugos¢ platformy(transport) 11,92 m
Szeroko$¢ platformy (transport) 2,44 m
Szerokos$¢ platformy (0$ rozsunieta) 4,17 m
Szerokos¢ platformy (0$ schowana) @ 2,44 m
Wysokos¢ platformy(transport) 2,83 m
Skok -

Skok (0$ rozsunieta) 4,07 m
Skok (0$ schowana) @ 4,27 m
Przeswit poza obrysem 1,39m
Przeswit od podtoza 040m
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NORMAMI: EN280-1-1, ANSI/SAIA A92.20

Dane zawarte w tej broszurze majg charakter informacyjny i moga ulec
zmianie bez wczesniejszego powiadomienia. Wszystkie zdjecia majg
charakter poglagdowy i moga nie odzwierciedla¢ doktadnie rzeczywistego

wygladu produktu.

TELESCOPIC HANDLERS

HTB36RT

Dane techniczne

Maks. wysoko$¢ robocza 36,23 m
Maks. wysokos¢ kosza 34,23 m
Maks. rozpietos¢ 23,60 m
Promien skretu (zewnetrzny) 5,41 m
Promien skretu (wewnetrzny) 2,99 m
Szerokos¢ kosza 091 m
Dtugos¢ kosza 2,44 m
Obroét kosza 180°

Typologia jib Wyregulowac
Dtugos¢ jib 4,20m
Obroét pionowy jib 230°

Kat ruchu jib 75°
System zasilania awaryjnego 12V DC
Osiagi

Maks. tadownos¢ platformy 300 kg / 454 kg
Maksymalna liczba oséb na poktadzie 3
Maks. nachylenie mozliwe do 30%
pokonania (zamknieta) °
Maks. nachylenie robocze 5°
Maks. predkos¢ wiatru 12,5m/s
Predkos¢ (konfiguracja zamknieta) 6,0 km/h
Predkos¢ (konfiguracja pracy) 1,1 km/h
Obroét wiezyczki (ciaghy) 360°

Silnik

Moc podczas jazdy

Pompa silnika

Silnik Range extender

Kubota D1105/18,2kW

Pojemnos¢ zbiornika Diesla 1001
Pojemnos¢ zbiornika oleju 2301
Naped Hydrostatyka

Dane szczegé6towe

Opony 445/50-D710

Rodzaj akumulatoréw Akumulator litowy - Bezobstugowy
Pojemno$¢ akumulatoréw 150Ah/358,4V
tadowarka 358,4V/32A

Rodzaj tadowarki Tréjfazowy 380 V

Czas qmadowywania od 0 do 100% 9

(godziny)*

Silniki do podnoszenia -

Masa catkowita 19610 kg

*Obliczenie teoretyczne. Na obliczanie wptywaja czynniki klimatyczne i uzytkowe

magnith.com



