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TELESCOPIC HANDLERS

tadowarki teleskopowe TH 4.19 SP
. Maksymalny udzwig 4.000 kg
Opis maszyny Maksymalna wysokos¢ podnoszenia 1890 m
Maksymalny wysieg (w poziomie) 1420 m
Podpory Typ Obracanie
Model Deutz TCD 3,6 L4 EDG Deutz TCD 3,6 L4
Stage IlIIA Stage V
Moc znamionowa 74,4 KW (101,2 KM) przy 2.200 obr./min
L. Maksymalny moment obrotowy 410 Nm przy 1.600 obr./min
Silnik Pojemnos$¢ 361
Liczba cylindréw 4 w ukfadzie rzedowym
Konfiguracja silnika Turbodotadowany diesel z bezposrednim wtryskiem
Uktad chtodzenia Ptyn chtodzacy - intercooler
Typ Hydrostatyczny
Naped Cisnienie maksymalne 530 bardéw

Skrzynia biegéw

Dropbox, 2 predkosci: przdd - tyt

Osie i hamulce

Typ

Osie z przektadniami planetarnymi

O$ przednia

Wahliwa i skretna, z poziomowaniem, +/- 8°

Ostylna

Wahliwa swobodna

Liczba kot napedzanych/skretnych

4WD - 4WS

Tryby skretu kot

Jedna os skretna / dwie osie skretne / funkcja kraba

Hamulec gtowny

Wielotarczowy w kapieli olejowej na przedniej i tylnej osi

Hamulec postojowy

Hydrauliczny, z ujemnym oddziatywaniem na o$ przednig

Rozmiary opon

445/65 R22,5

Maksymalna predkos¢ przesuwu 35 km/h
Osiagi Zdolno$¢ pokonywania wzniesien (na pusto) 58%
Promien skretu (po widtach) 5720 mm
Masy Catkowita na pusto™ 12 700 kg
Olej napedowy 2001
Pojemnogé AdBlue 101
zbiornikéw Olej hydrauliczny 93|
i instalacji Olej silnikowy 9]
Ptyn chtodzacy 201

Instalacja
hydrauliczna
do ruchu

Typ uktadu Pompa zebata
Gféwna pompa Staty wydatek
Maks. przeptyw hydrauliczny 90 I/min
Maks. przeptyw hydrauliczny gtowicy wysiegnika 70 I/min (OPT)
Cisnienie robocze maks 280 bardéw

Rozdzielacz dla ruchdéw wysiegnika

Zawor elektroproporcjonalny

Sterowanie ruchem

1 joystick z przyciskiem aktywacji manewru

Zgodnosc z
normami

2006/42/WE: Dyrektywa maszynowa UE

2016/1628: Rozporzadzenie UE dotyczace emisji silnikow spalinowych (etap V)
EN 1459-X: Dotyczgca wymogdw bezpieczenstwa wdzkow jezdniowych podnosnikowych ze zmiennym wysiegiem
ROPS/FOPS poziom 2: dotyczgca norm dla struktur ochronnych

Dane zawarte w tej broszurze majg charakter informacyjny i mogq ulec zmianie bez wczesniejszego powiadomienia
Wszystkie zdjecia majq charakter poglgdowy i mogq nie odzwierciedlac doktadnie rzeczywistego wyglqdu produktu.
*Podana masa odnosi sie do pojazdu bez obcigzenia z wyposazeniem standardowym i moze sie réznic w zaleznosci od wybranej konfiguracji.
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